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 چکیده

 

باشد. صنعت حاضر برای بقا و ماندگاری در دنیای امروز، دنیای پیشرفت، سرعت، تکنولوژی و سیستم مي

های مديريت سیستمي و کنترل بین رقبا نه نتها بايد از تکنولوژی و فناوری بالايي برخوردار باشد، بلکه بايد از

نوين و خودکار برای کاهش خطا، افزايش سرعت عکس العمل و تطابق با تغییرات سريع محیطي حاضر کمک 

بگیرد. مفاهیمي از قبیل هوش مصنوعي، طراحي به کمک کامپیوتر، ديدگاه سیستمي به محیط اطراف و کل 

 رسانند.اهداف ياری مياين د که ما را در دستیابي به ها، سیستم خبره و ...  از جمله مواردی هستنمجموعه

، اجزا و کاربردهای سیستم خبرههای آن از جمله به معرفي هوش مصنوعي و زير مجموعهاين پروژه ابتدا 

کند. سپس به طراحي سیستم خبره به های سیستم خبره را در صنعت بیان ميکاربرد پردازد. سپسمي آن

گر به تقسیم مراحل مختلف  اجرا و اجزای پروژه نگرد و با ديدی تحلیلساخت مي عنوان يک پروژه طراحي و

 دهد.پردازد و مدلي ارايه ميساخت سیستم خبره مي

کند، و با نگرشي سیستماتیک در مرحله بعدی سیستم تعمیرات نگهداری ماشین فرز عمودی را تشريح مي

پردازد، سپس در بخش بعدی شرح کامل مراحل کار،  به طبقه بندی روش تعمیرات و رفع عیوب دستگاه مي

سیستم خبره عیب يابي و تعمیرات نگهداری در قالب  شود، که در خاتمه بهسیستم ارايه ميقوانین و فلوچارت 

 گردد.  منتهي مي VPXصفحات وب، و در نرم افزار 

 


